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Многоуровневый паркинг «башенного» типа на 77 машиномест (полностью автоматизированный) 
1. Обоснование проектирования
1.1. На основании строительно проектировочных схем представленных пользователем；

1.2. На основании стандарта нашей компании, создается парковочное оборудование с учетом необходимого материала；

1.3. Выполняет требования национального стандарта и правила парковочного оборудования：

· Безопасность механического парковочного оборудования GB17907－2010
Классификация механического парковочного оборудования, модель, а так же основные параметры JB/T 8713－1898

· Правила пожарной безопасности гаража, шиномонтажа, парковки.　  GB50067—97  

· Безопасность электрического оборудования GB4046－1893

· Степень защиты внешнего корпуса электроаппаратуры низкого давления             　GB/T4942.2—93

· Технология безопасной электроустановки, строительство кабельной трассы, а так же правила приемки.    GB 50168

· Технология безопасной электроустановки, наземных устройств, а так же правила приемки.   GB 50169

· Технология безопасной электроустановки,электроаппаратуры низкого давления,а так же правила приемки. GB 50254

· Технология безопасной электроустановки, электроустановка подъемного крана, а так же правила приемки GB 50256

· Стандарты проектирования подъемного крана　　　　　　　　　    GB3811—2008
· Принципы механической установки подъемного крана, текущий ремонт, контрольный осмотр  TSG Q7012－2008                   
· Принципы переодического техосмотра подъемного крана                     TSG Q7015－2008

· Правила проектирования стальной структуры                     　　　    GBJ  17－88

· Правила технологии сварки строительной стальной конструкции.           　　　　JGJ 81

· Правила приемки качества технологии строительства стальной структуры GB50205—2002

· Технические условия стального складского стеллажа         JB/T 5323

· Способ ручной ультразвуковой дефектоскопии и результат дефектоскопии  GB/T 11345-1889

· Степень ржавения покрытия стальной поверхности и степень удаления ржавчины  GB/T 8923-1888

· Графитовое испытание цвета краски, лака и лаковой пленки.               GB/T 9286-1898

· Слой металлического покрытия и слой цинкового электролитического покрытия стали. GB/T 9799

· Технические требования, а так же способ приемки металлического и горячеоцинкованного покрытия. GB/T 13912

2. Описание технологии проекта
（1）Проектирование проекта：
（1）Проектирование данного проекта см.подробную прилагаемую схему：

Проект использует PPY-TC модель оборудования
Оборудование горизонтального перемещения использует 1 комплект системы выхода и входа, 1 комплект подъемного  опускающего устройства, 1 комплект тележки, 1 комплект маленькой тележки. Быстрая скорость въезд и выезд авто, вся парковка способна реализовать въезд и выезд авто каждые 6 минут, максимальный объем работы перевозчика составляет около 60 сек/одна машина, относительно рациональное дозирование；

（2）Размер авто (дл×шир×высота)
Допустимые размеры больших авто для остановки：5300×2200 (не включая боковое стекло) ×2200（mm）

Или микроавтобус5300×2200(не включая боковое стекло)×2400（mm）

（3）Вес авто：Особенно крупногабаритный легковой автомобиль≤2200kg；микроавтобус ≤2500kg。
（4）Проектирование общего плана проводится по предоставленным схемам клиента, размещение порта выхода и входа определяются на основании требований размещения заказчика.
（5）Строительство парковки нашей компании основано на передовых технологиях полностью автоматической парковки горизонтального перемещения автомобилей. 
（6）Парковка должна иметь необходимый освещающий фонарь на выходе и входе, внутри парковки должен быть ремонтный отдел и аварийное освещение.
（2）Особенности оборудования:
1. Подъем и спуск, а так же другие виды передвижения используют векторный преобразователь частоты привода, реализует управление обратного замкнутого цикла скорости импульсивного кодирующего устройства, установлена бесступенчатая функция увеличения/снижения скорости и функция нулевого уровня, во время запуска или торможения не имеет ударов, стабильное равномерное функционирование. 
2. Вертикальный подъем и спуск, горизонтальное перемещение на разные уровни, используется импульсивное кодирующее устройство, лазерный дистанционный измерительный инструмент, фотоэлектрический переключатель многовесовой позиции, а так же измеритель скорости, в связи с чем установлена высокоточная позиция, может достигать ±2mm точности.
3. Вертикальное подъемное устройство использует стальной тросс или цепной метод подъема, в связи с тем что проводится управление векторного частотного урегулирования скорости, функционирование подъема ловкое, стабильное и низкошумное.
4. Используется автоматическое управление PLC, способ управления рабочей операции при помощи сенсорного экрана или нажатия кнопок, или при помощи проведения операционной карты.
5. Срок жизни использования парковки: при использовании регулярного технического обслуживания, срок может быть более 50 лет.
6. Соответствует стандарту использования КНР. Среди этого электропитание: электропитанием при движение является 3х фазная 5-ти проводная система 380V/AC；источник питания системы управления; освещение, проверка, а так же управляющим электропитанием является 3х фазная 3х проводная система 220V/AC .

7. Наша компания использует устройство для въезда и выезда автомобилей, расстояние между стоящими автомобилями большое, возможность повреждения авто значительно низкая.
8. Расход технического обслуживания значительно низкий: вся парковка использует модульную проектировку, что позволяет сэкономить расход на тех. осмотр парковки.
9. Противопожарная безопасность парковки соответствует стандарту GB50067-97 «Правила противопожарной безопасности гаража, шиномонтажа, парковки», а так же национальным законодательным требованиям.
（3）Процесс функционирования оборудования:
· Во время хранения авто, перед въездом человек должен нажать кнопку на сенсорном экране или провести карточкой, дверь входа автоматически откроется. Затем водитель въезжает на площадку парковки, система отобразит положение остановки автомобиля. После того как водитель установит машину и закроет дверь авто нужно провести карточкой для подтверждения (или оповестить сотрудника парковки) после чего можно покинуть парковку. После автоматического закрытия двери входа, оборудование автоматически завершит работу хранения автомобиля.
· Во время извлечения автомобиля, водитель или сотрудник путем нажатия кнопки на сенсорном экране или путем проведения картой, благодаря чему оборудование позволяет автоматически переместить автомобиль в систему выхода, кроме того развернуть автомобиль , затем дверь автоматически открывается и водитель может садиться в машину и уезжать.
3. Технические свойства:
1.Размер объема оборудования,а так же кол-во：

①Размер: 5300×2200 (не включая боковое стекло)×2200/2400 mm
②Вес: 2200/2500 Kg
③Кол-во: 77 авто (на основании структуры строительного участка и возможного урегулирования.）
2.Подъемное устройство: 

①Тип: Стальной тросс тягловой тип или цепь.
②Скорость: 70 m/min
③Мощность привода: 22 kw (380v)

3.Тележка： 



①Тип: Моторный привод
②Скорость передвижения: 45 m/min
③Привод: 2X2.2 kw (380v)

4.Транспортирующее средство： 

①Тип: Моторный привод

②Скорость передвижения: 45 m/min

③Привод: 2X0.75 kw (220v)

5. Способ выхода и входа: Наземный слой выхода и входа, вход авто передом, выход авто передом.
6.Коэффициент безопасности: стальной тросс или цепь Коэффициент безопасности＞12
7.Способ управления: 

①Управление: PLC программируемая система управления .
②Привод: Частотное управление скоростью. 
8. Подача электричества и электропитания; 150 KVA  380±7％3х фазное 5ти проводное 2х канальное электроснабжение. 
9. Точность:  ±2 mm
10. Операционные функции: Рабочие операции проводятся путем нажатия клавишь, или использования сесорного экрана, или при помощи IC карты, можно отобразить любую рабочую ситуацию (включая хранение и извелечение автомобиля, функционирование оборудования, техническое урегулирование, а так же сигнализацию итд.) При использовании IC карты во время управления операцией можно реализовать систему получения платежа.
11.Система управления:  
①Использование бесконтактного управления при помощи IC карта может произвести подсчет и управление, другое в соответствии с взаимодействующими параметрами не доступно к редактированию.
②Система может быть оснащена автоматической, полуавтоматической, ручного управлением операционной схемой текущего ремонта, для ввода в управление которой необходим ввод пароля.
③Ввод в систему управления при помощи пароля。
④Карта многофункциональна, может комбинировать совместное использование.
⑤Пользователи могут пользоваться временной картой.
4. Безопасность：
Данное парковочное оборудование выполняет следующие стандарты:
GB 17907​—2010 《Требования безопасности механического парковочного оборудования》
1. Всеохватывающее аварийное устройство;
2. Предотвращение въезда авто, а так же устройство предотвращяющее функционирование оборудования при  его превышение;
3. Устройство измерения и предотвращения остановки автомобиля чья длина превышает лимит;
4. Вспомогательное позиционное устройство для авто;
5. Устройство контролирования входа или запрещения входа человека или автомобиля, автоматическая дверь, устройство противозажима; 
6. Устройство противопадения площадки подъемного устройства;
7. Ворота выхода и входа, измерение надежной безопасности закрытия оборудования; промежуточная дверь в функционирующее положение, протекционное устройство;
8. Автоматическое устройство измерение веса машины во избежание противовеса;
9. Ограничение много весового процесса, а так же устройство обеспечения безопасной скорости;
10. Устройство противопадения; 
11.Устройство управления во время остановки электричества, а так же позиционное восстанавливающее устройство ручного действия;
12.Сигнализационное отображение функционирования, а так же сигнализирующее устройство аварийной безопасности; 
13. Оповещение о погрешности, сигнализация, а так же устройство анализирования погрешности;
14. Противопожарное сцепление и аварийное устройство;
15.Система записи положения функционирования, а так же функция предотвращения повреждения; 
16. Устройство обнаружения переломов проводов на намоточной катушке; 
17. Защита от перегрева электродвигателя и аварийное устройство.
5. Основная структура оборудования:
(1) Тип, а так же структура
1. Тип： Полностью автоматический способ горизонтального перемещения.
2. Сооружения:
1) Подъемное опускающее устройство.
Подъемно опускающее устройство состоит из платформы для загрузки автомобиля, основного каркаса и приводной подъемной системы, может реализовать вертикальную транспортировку из выхода,входа до уровня передачи.
2) Тележка
Тележка состоит из основного каркаса, дорожки перемещения, приводной системы перемещения, может проходить через внтуренний штрек, сочетаться с подъемным устройством, машина транспортируется до любого машинного места парковки. 
3) Транспортирующее устройство. 
Транспортирующее устройство может реализовать процесс извлечения и помещения на сохранение автомобиля, в каждом свободном участке устройство может вращаться. Обладает быстрой скоростью, стабильностью, может максимально сэкономить свободную высоту остановленного авто, данная технология международного уровня.
4）Система управления, закрытия и отображения.
Оснащена специальным шкафом управления, кабинетом управления с компьютерной системой управления, автоматическая система выполнения раб. операция, видеонаблюдение, а так же система контролирования.
Подъемное устройство выполняет работу подъема и спуска, тележка имеет горизонтальное направление, состоит из преобразовательного привода электродвигателя, позволяет реализовать преобразование скорости, что позволяет значительно сэкономить энергопотребление, система подъема стабильная. 
Во время процесса функционирования оборудования, отображается любое положение (включая хранение и извелечение автомобиля, функционирование оборудования, техническое урегулирование, операции, а так же сигнализацию, поломки итд.) целиком, надежно, точно. Безопасносное функционирования оборудования, многофункциональная блокировка.
5）Дверь
Дверь является автоматической, крупногабаритной (2800×2600mm) специально для гаража. Использует VVVF управление, а так же оснащена фотоэлектрическим датчиком, используется для предотвращения входа авто или человкека, а так же зажима или входа превышающих уст. размер автомобилей 
2）Размеры входа и выхода: 2800mm шир ×2500mm высота
6. Таблица комплектующих устройств.
1. Список комплектующего оборудования
	№
	нАИМЕНОВАНИЕ
	оБЪЕКТ
	

	
	
	
	Описание
	Спецификация
	Марка

	1
	ПодЪЕМНОЕ УСТРОЙСТВО
(КОМПЛЕКТ)
	Шкаф управления
	корупс
	W800×H1200×D400mm
	Dongan (Янджой,КНР)

	
	
	
	Контактор,реле, перключатель,всп.точки соед
	3TF/3uA/3vu 
	SIEMENS (Германия)

	
	
	Измеритель расстояния
	Лазерный дистанционный измерительный прибор
	AMS200
	LEUZE (Германия) 

	
	
	Электродвигатель
	Вертикальный подъем и спус с электродвигателем
	22Kw  380V
	SEW (Германия)

	
	
	
	Противопадающий эл.двигатель
	1.5KW 380V
	SEW (Германия)

	
	
	Преобразователь
	Урег. скорости
	MCV41A0110-5A3-4-00
	SEW (Германия)

	
	
	Переключатель
	Любое ограничение
	XCE145
	SCHNEIDER (Франция)

	
	
	Буксир.тросс
	Эл. кабель
	240.10.150.0
	IGUS (Германия)

	
	
	ET200 станция
	Ф-ма. Эл.питания
	PS307
	SIEMENS (Германия)

	
	
	
	Модуль коммуникации
	IM153
	

	
	
	
	PROFIBUS соединитель
	6ES7-DB
	

	
	
	
	Баз. панель
	DIN направляющая 
	

	
	
	
	Модуль входа и выхода
	SM321или 322или 323
	

	
	
	OP панель
	Руч.действия
	OP77A
	SIEMENS (Германия)

	
	
	Измеритель скоррости
	Ротац. инкодер
	EC100R25
	ELCO (Германия)

	2
	Транспортировщик (комплект)
	Эл.двигатель (зажим.тип)
	Ход.электродвигатель
	2×0.75 kw (220v)
	Панасоник

	
	
	
	Элеватор
	4×0.4 kw (220v)
	Панасоник

	
	
	
	Следящий привод
	3.1 KW（220V）
	Панасоник

	
	
	Позиц.измеритель
	Присоед.переключтель
	IA18DSN14DN

	Carlo

	
	
	Эл.кабель
	Сопровождающий кабель
	CF09
	IGUS (Германия)

	
	
	перключатель
	Измерение положения
	XCJ-127
	SCHNEIDER (Франция)

	3
	Площадка перемещания горизонтального направления 1 комплект
	Эл.двигатель
	Ходовой эл.двигатель
	2X2.2kw (380v)
	SEW (Германия)

	
	
	Перобразователь
	Урегул. скорости
	4KW 380V
	SEW(Германия)

	
	
	Переключатель
	Измерение положения
	XCE
	SCHNEIDER (Франция)

	
	
	Позиц. Измеритель 
	Лазерный дистанционный измерительный прибор
	AMS200
	LEUZE(Германия)

	
	
	Измеритель скорости
	Ротац. инкодер
	EC100R22
	ELCO

	
	
	Измеритель места машины
	Измеритель противовеса награмождения
	PRK46B


	LEUZE (Германия)

	
	
	Устройство для проводов
	Наматывающая катушка для проводов
	202.7.3
	CAVOTEC (Германия)

	
	
	Эл.кабель
	Сопровождающий кабель
	CF31
	IGUS (Германия)

	
	
	ET200 站
	Ф-ма. Эл.питания
	PS307
	SIEMENS (Германия)

	
	
	
	Модуль коммуникации
	IM153
	

	
	
	
	PROFIBUS соединитель
	DIN направляющая  
	

	
	
	
	Баз. панель
	6ES7-DB
	

	
	
	
	Модуль входа и выхода
	SM321или 322или 323
	

	4
	Система входа и выхода 1 комплект
	Переключатель электричества
	LS318K/P
	LEUZE (Германия)

	
	
	Решетка безопасности
	SSG20
	ＳＩＮＳＵＯ

	
	
	Переключатель процесса
	Измеритель процесса
	XCE
	SCHNEIDER (Франция)

	
	
	Автоматическая дверь
	Контроль. Выхода входа
	W2800×H2600mm
	Tiancheng

	5
	Цетральная система контролирования и управления 3 комплекта

	Шкаф управления
	Корпус
	W800×H1200×D400mm
	Dongan (Янджой,КНР)

	
	
	
	Контактор,реле, перключатель,всп.точки соед
	3TF/3UA/3VU
	SIEMENS (Германия)

	
	
	CPU основная станция
(Осн. Детали управления)
	Модуль электропит. 
	PS307
	SIEMENS (Германия)

	
	
	
	Центр. процессор
	CPU 315-2DP
	

	
	
	
	PROFIBUS соединитель
	6ES7-DB
	

	
	
	
	Модуль входа и выхода
	SM321или 322или 323
	

	
	
	OP  панель
	Аварийная операция руч. действия
	OP77A
	SIEMENS (Германия)

	
	
	Пром. компьютер
	Центр. процессор
	INTEL 双核 2.8G
	LENOVO

	
	
	
	Жест. диск
	160G
	

	
	
	
	Память
	2G
	

	
	
	
	Цвет. дисплей
	IBM19〞
	

	
	
	
	Видеокарта
	Независимо
	

	
	
	
	дисковод
	Может записывать
	

	
	
	Программное обеспечение
	Система управления
	Moni-PXD-TC-V2
	SIEMENS (Германия)



	
	
	
	Программное обеспечение
	STEP7
	

	
	
	
	Сет.адаптер, драйвер
	CP5621
	

	
	
	
	Программа сохранения базы данный
	VC
	Майкрасофт

	
	
	
	Панель управления
	WINDOWS XP
	

	
	
	Устройство для проведения карты
	Оборудование для карты
	MW205 O-NTL
	Qinghua maowu


Стоимость Машино - места паркинга башенного типа на 77 авто: 8024 $ ( С учетом разработки проекта, и выполнения монтажных и пуско-наладочных работ китайскими специалистами) .

Примечание: Данный список является списком стандартных комплектующих устройств, международная поставка товара, время и сроки, брэнды, размеры могут быть изменены, но качество при этом может стать немного хуже. 

